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INVAP - Que Hacemos

« Sistemas Tecnoldgicos de Alta Complejidad

Sistemas Grandes que son de valor Estrategico a nuestros
Clientes, en General Estados Nacionales

« Aplicaciones gue tienen Mision Critica
Estandares de alta calidad (comun en industrias Nuclear y
Espacial).
Sistemas de alta Confiabilidad, Disponibilidad y
Mantenibilidad.

o Adaptacion a requerimientos del Cliente

Productos y Servicios a medida de las necesidades del
cliente.

unicos, semi-unicos y/o series cortas. |Nmp




A e
Areas de Negocios

* Proyectos Nucleares

* Proyectos Espaciales

* Equipamiento Médico y Cientifico
e Servicios y Productos Industriales
e Gobierno, Seguridad y Defensa

e TV Digital
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Area Nuclear

Reactores de
Investigacion

Plantas Llave en

L Facilidades de
| Experimentacic')n

Instrumentacion y Control
Equipos y Sistemas a Medida

Servicios, Ingenieriay
Asistencia Técnica a Plantas
Nucleares de Potencia




Area Espacial

Satélites — Ciclo Completo:
disefno, produccion, ensamble,
integracion y ensayos

Carga Util — Ciclo o
Completo: disefio, produccion, - %
ensamble, integracion

Servicios y Sistemas

Campana de
Lanzamiento

Operacidon de la Misién




Area Industrial

Plantas de Procesos Llave en Mano
Gas y Petroleo: Productos y Servicios
Plantas para la Gestion de Residuos
Automatizacion y Robotica

Energia Eolica




Area Médica

Unidades de Telecobalto-terapia

Simuladores Universales para Radioterapia

Consultoriay Servicios a Hospitales y Clinicas




Area Gobierno, Seguridad y Defensa

Sistemas de Gobierno y Fiscales

» Control Fiscal Industrias Ganadera y Agricultura

» Sistemas de Control y Gestién de Pesca & ZEE

* Red Nacional de Recoleccion de Datos e

Guardaganado Electronico, UNLP

Defensa y Seguridad

» Sistemas de Vigilancia por Radares

« Comunicaciones de Banda Anchay a Moviles

 C3| Sistemas, Centros de Control y Simuladores

Simuladores Melipal-R, P, F, M (PLADEM- UNICEN) Radarizacidssn, FAA, varias Universidades

o R




LEO, 200Kd

Evolucion proyectos

SAOCOM

ARSAT-1
GEO,3000Kg

Australia

Argelia

LEO & GEO

Mutlipurpos
e Reactors

Radar
Sensors



Radares

SAR SAOCOM
RSMA
Modernizaciones
RPA

RMA
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Proyecto SINARAME

e Decision estratégica (como en otras
areas de radarizacion)

» Desarrollo de Radar Meteorologico
Argentino

* Desarrollo de Centro de Operaciones
* Produccion de un radar pre-serie

o Etapa 2: produccion serie de radares

EIN%P
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Proyecto SINARAI\/IE
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Caracteristicas Proyecio s
SINARAME

* Desarrollo de las partes criticas
e Fabricacion local

e Decision de compra de partes para
prototipo a fin de acelerar pruebas

 Compra de partes definitivas segun
conveniencia de mercado (COTS)

 Inclusidon de sistemas pre-existentes
e Sistema ablerto que acepte otras FDM

B N



Estado Actual-

« RMAO
 Radar
e Infraestructura: Facilidad -Torre
e Auxiliares: FDM — Sub Facilidad
e COP
e Sistemas de datos
e Sistemas de M&C
e [Infraestructura
c RMAL
e Compras
e Desarrollo

EINWP




Caracteristicas Basicas RMA

Grupo Antena

Transmisor Receptor

A A

| Y

Control Procesador Unidad de
Central de Sefales Almacenamiento
I

A
A
\ 4

\ 4

\ 4
Unidad de
Comunicaciones

A

A

Y

A
Red de Datos

Y

Puesto de
Operacion Local

Caracteristicas
basicas del RMA:

Banda C

*Doble polarizacion
continua

*Doppler

sRadomo
Red/Autbnomo

e Diferencias
RMAO/RMAN

istema de Alertas Hidrometeoroldgicos del Cono Sur INVAP




Caracteristicas RMA
G \ * Disefio modular, modulos COTS (UP,

UC, FS, PCprod.)

» Cajas estandar de 19” (rackeables)

2

» Backbone ethernet (predominante)

| 7 ADC : 7 ) . ]
i S meell e Soluciones innovadoras: procesador —
B ||| medicion de ruido
svic Gss e

MAGNETRON
/ KLYSTRON

(& support) | puso = oo i
{KLYSTRON ONLY) u y uc

GbE SWITCH

» Tecnologia de punta (receptor de
doble conversion digitalizacion de doble

=l canal)
- *Arquitectura escalable (preparado para
‘ wra————— utilizar mualtiples UPs en paralelo
Sala de Caontrol (Mimico) (G PG P U)

I

Q Generador de
productos
ma de Alertas Hidrometeorol6gicos del Cono Sur INVAP
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Transmisores RMAOy




Pedestal RMAO

Alimenta

d
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Procesamiento RMA

Etapa de procesamiento analégico

 Laprimerparte dela cadena de procesamiento, la de procesamiento

en el ambito analogico de la sefial, funciona en forma totalmente
sincronica, comandada por el GSS con acoplamiento fuerte con la
posicion de antena.

« Estaesla pare llevada a cabo por el MTX, el PEX v [a entrada al DRX
(placa de adquisicion, FPGA, WHDL), todos sincronizados paor el GSS,
acorde alo configurado porelusuario atraves dela UC.

Etapa de procesamiento digital

 Lasegunda parte, la de procesamiento digital, funciona de manera
asincronica con la primera etapa, pero lo suficientemente rapido como
para seguir el ritmo de los datos gue son alimentados porla primera
parte.

« Estaes|a parte llevada a cabo por la salida del DR (Linux,
aplicaciones desarrolladas en C/C++), la UF v la UA.

EINWP
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e e Ensayo SS GO

Cahle

Entrada / Salida a
laJrR

Entrada desde el
Trangmisar al
Camponente 1

Salida desde el
Componente 10 al
Receptor

Fipua . Vista Front AT 6P
Gabinete de
Procesamiento Gabinzts de
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Caracteristicas COP

s

PLANIFICACION Y
MANTENIMIENTO

e Subsistemas
. Interconectados
MONITOREO . ~ .

Y e Diseio bajo normas
CONTROL ., . .

 Integracion de distintas

disciplinas involucradas
 Factibilidad de integracion
con otras actividades
relacionadas

e Arquitectura abierta

INGESTION

[

GENERACION DE LA
PRODUCCION

GESTION DE LA
PRODUCCION

CONGREMET — Mendoza — 28 /05/2012 |NVAP




Fusion de datos en COP
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Vista ensayos COP




Disefio de la Sala de Control Doy cr—

normas




Monitoreo - Interfaz dered de radares
SINARAME - OPERATIVIDAD

RMA S | AUX PRE-RMA &

RMAQ - Bariloche . Ezeiza
RMA1 - Cordoba ik g o Parana
RMA2 - Ciudad : i, i @ Anguil

RMAS3 - Ciudad & i & Pergamino

RMA4 - Ciudad { & & Mza — Cruz Negra .

RMAS - Ciudad s ) Mza — San Rafael
RMAG - Ciudad Mza — Tunuyan
RMAT - Ciudad

RMAS - Ciudad

RMA9 - Ciudad

RMA10 - Ciudad

RMA11 - Ciudad j. : C 0 =
RMA12 - Ciudad
/12 4




Monitoreo - Interfaz por Radar
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Archive Opciones Herramientas Ver

Acerca
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Visualizador de Productos

VISPRO - Visualizador de Productos

Configuracién de Producto (E3]
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Visualizador (BUFR)
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Datos de Radares DACC (Mendoza)

Comparacion TITAN — MathLab y Visualizador COPO
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Prueba producto lluvia
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Prueba producto pem

viento con datos simulados




Prueba producto tormentay T —
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Gracias!

Preguntas?
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